D.01.01.01. Odtwor zenie trasy w terenie

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D.01.01.01.
ODTWORZENIE TRASY W TERENIE

1. WSTEP

Grupa robo6tRoboty w zakresie konstruowania, fundamentowania @z wykonywania nawierzchni
autostrad i drég.

KOD CPV: 45233000-9

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem SSTaswymagania szczeg6towe dotyce wykonania i odbioru robét zgaanych z
odtworzeniem przebiegu trasy i punktéw wys@kowych w ramactbudowy drogi wewrgtrznej do szkoty
podstawowej w Zagbach na dziatkach o nr ew. 912, 910, 1045 OBR. Zdy, gmina Chorzele wraz z
budowg na terenie szkoly podstawowej w Zagbach drogi wewretrznej, placu do zawracania, drogi
manewrowej, zatoki postojowej oraz chodnika na dzikach o nr ew. 1044, 1046, OBR. Zgby, gmina
Chorzele.

1.2. Zakres stosowania ST
Zakres stosowania SST jest zgodny z ustaleniamazgmui w SST D-00.00.00 "Wymagania ogélne” pkt.
1.2.

1.3. Zakres Robot obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotyezasad prowadzenia rob6t zwanych z wszystkimi
czynndgciami majicymi na celu odtworzenie przebiegu trasy i wyzea@ punktdw wysoki@iowych w ramach
prac budowlanych okéenych w punkcie 1.1. niniejszej SST.
W zakres tych Rob6t wchodzi:
1. wykonanie i sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjneggsokaciowego punktéw giéwnych trasy i punktéw
wysokdaciowych (reperéw roboczych zatmych w terenie dowkanych do reperéw pstwowych);
2. uzupetlnienie trasy dodatkowymi punktami,
3. wyznaczenie dodatkowych reperéw roboczych;
4. zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochrartegrzed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob
utatwiajacy ich odszukanie i ewentualne odtworzenie;
5. wyznaczenie przekrojow poprzecznych.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasykpy kierunkowe oraz pogtkowy i kaicowy punkt
trasy.

1.4.2. Pozostate okg&tenia podane w niniejszej SST ggodne z zamieszczonymi w SST D-00.00.00
"Wymagania ogoélne" pkt. 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce Robot
Ogodlne wymagania dotyaze wykonania robot podano w SST D-00.00.00 "Wymegegolne" pkt. 1.5.

2. MATERIALY

Ogodlne wymagania dotyaze materiatow, ich skladowania i pozyskiwania padan SST D-00.00.00
"Wymagania ogolne" pkt. 2.

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy najestosowa pale drewniane drednicy 0,15-0,20 m i
diugasci 1,5-1,7 m z gwidziem lub petem stalowym lub rury metalowe o diugd okoto 0,5 m, stupki
betonowe oraz dla punktéw utrwalanych w istaiej nawierzchni bitumicznej bolce stalowdrednicy 5 mm i
dtugasci 0,04-0,05 m.

Do stabilizowania pozostatych punktow riglestosowd paliki drewniane arednicy 0,05-0,08 m i diugoi
okoto 0,3 m.
3. SPRET
Ogdlne wymagania jakie powinien speth&przt pomiarowy podano w SST D-00.00.00 "Wymagania agdpkt.
7.3.
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3.1. Sprzt pomiarowy taki jak niwelator, fata,staa stalowa, itp. powinien gwarantoivazyskanie wymaganej
doktadndci pomiaru i uzyskaakceptagj Inspektora nadzoru.

4. TRANSPORT
Ogoblne wymagania dotygeze transportu podano w SST D-00.00.00 "Wymaganiéneyj pkt. 4.

4.1. Materiaty (pale drewniane, stupki betonowe, palikiry metalowe) mag by¢ przewaone dowolnymi
srodkami transportu.

5.  WYKONANIE ROBOT
Ogolne zasady wykonywania Robot podano w SST DE000 "Wymagania ogoéine” pkt.5.

5.1. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byykonane zgodnie z oboyzujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien prgepd Zamawiajcego dane zawiergie
wspotrzdne punktéw gtéwnych trasy.

W oparciu 0 materiaty dostarczone przez Zamawegjo, Wykonawca powinien przeprowadzi
obliczenia i pomiary geodezyjne niezlme do szczegétowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny byvykonane przez osoby posiagtag odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawaspektora nadzoru o wszelkickegtéach wykrytych
w wytyczeniu punktow gtdwnych trasy. &ly te powinny by usungte w porozumieniu z Projektantem i
Zamawiagcym.

Wykonawca powinien sprawdzczy rzdne terenu ok&one w dokumentacji projektowej 2godne z
rzeczywistymi rednymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rglne terenu istotnie #6ia sie od
rzednych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien pagdomt o tym Inspektora nadzoru.
Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powiniyd bmieniane przed pogjiem odpowiedniej decyzji przez
Inspektora nadzoru. Zaniechanie powiadomienia ktspa nadzoru oznaczze roboty dodatkowe w takim
przypadku obeiza Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mphy¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikdw pomiaréw przez Inspekt@dzoru.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punftérednie osi trasy mugdy¢ zaopatrzone w
oznaczenia okiajace w sposOb wyray i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punktéw. Forma i
wzor tych oznaczepowinny by zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktdw pomiarowych i ich oznatze czasie
trwania robdt. Wszystkie pozostate prace pomiardwrieczne dla prawidlowej realizacji rob6t naledo
obowiazk6w Wykonawcy.

5.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktoéw gtéwnych osaky i punktéw
wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne oy by¢ zastabilizowane w sposéb trwaty, przy
uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, aztakiowhzane do punktéw pomocniczych, pobmych
poza granig robot ziemnych.

Zamawiajcy powinien zatay¢é robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdiuosi trasy
drogowe;.

Repery robocze nalg zalary¢ poza granicami robdt zwdanych z wykonaniem trasy drogowej i
obiektow towarzyszcych. Jako repery robocze sma wykorzysté punkty state na stabilnych, istrieych
budowlach wzdtia trasy drogowej. O ile brak takich punktow, repasiocze naley zatazy¢ w postaci stupkéw
betonowych lub grubych ksztattownikéw stalowychadwonych w gruncie w sposéb wyklucgaj osiadanie,
zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.

Rzedne reperéw roboczych nale okresla¢ z taky dokltadndcia, aby sredni bhd niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stogtijniwelacg podwdjra W nawzaniu do reperéw
panstwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcaj wyra&ne i
jednoznaczne okgkenie nazwy reperu i jegogdne;.

5.3. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagprojektowv, .
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O$ trasy powinna b wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktacrpdnich lecz nie rzadziejni
co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejmasiyt w stosunku do dokumentaciji projektowej nie
moze by wieksze nk 5 cm . Rzdne niwelety punktéw osi trasy najewyznaczy z doktadnécia do 1 cm w
stosunku do rgnych niwelety okrdonych w dokumentaciji projektowe;j.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nafaizy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wovegzgdy Wykonawca rob6t zapi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszgezbrpoza granicrobot.

5.4. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyzenie krawdzi nasypow i wykopow, linii
kraweznikdw i obrzey oraz innych elementéw wchogzich w sktad zagospodarowania pasa drogowego
zgodnie z dokumentacjprojektovy na powierzchni terenu w tym oktenie granicy paséw drogowych, w
miejscach wymagagych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzeratrow miejscach wskazanych przez
Inspektora nadzoru.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopéw naly stosowd dobrze widoczne paliki lub wiechy.
Wiechy naley stosowé w przypadku wykopéw gbszych ni 1 metr. Odlegt& miedzy palikami lub
wiechami nie powinna przekracza5 m.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi uitiwia¢ wykonanie nasypéw i wykopdw o ksztalcie
zgodnym z dokumentacprojektowy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoiplt’6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysgdowych
nalezy prowadzté wedtug ogolnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK zgodnie z
wymaganiami podanymi w pkt 5.4.
7. OBMIAR ROBOT

Ogollne zasady obmiaru robét podano w SST D-00.0M@@nagania ogolne” pkt 7.
7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarows jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-00.00A@nagania ogolne” pkt 8.
8.1. SposG6b odbioru robét

Odbiér robo6t zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gaste na podstawie szkicow i
dziennikbw pomiaréw geodezyjnych lub protokétu znkoli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedktada
Inspektorowi nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy platrsci podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 9
9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostkowa wykonania robot obejmuje:
- wykonanie i sprawdzenie wyznaczenia punktow gtovnysi trasy i punktéw wysokoiowych,
- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktow wység&owych,
- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojow,
- zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochrartaprzed zniszczeniem i oznakowanie utatydej
odszukanie i ewentualne odtworzenie.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

1.
2.

Noo~®

Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonyag@mac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegis Gtowny Urzad Geodezji
i Kartografii, Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdatuGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysal@owa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i ekggciowe, GUGIK 1979.
Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G#J1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUED83.



